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ABSTRAK 

 

Kemacetan lalu lintas pada persimpangan jalan merupakan salah satu 

permasalahan yang sering terjadi akibat pengaturan lampu lalu lintas yang belum 

mampu menyesuaikan kondisi kepadatan kendaraan secara dinamis. Penelitian ini 

bertujuan untuk merancang sistem manajemen trafik pada perempatan Jalan Bukit 

Keminting Universitas Palangka Raya dengan menggunakan algoritma YOLOv11 

untuk mendeteksi dan menghitung jumlah kendaraan serta algoritma Fuzzy 

Mamdani untuk menentukan durasi lampu lalu lintas berdasarkan kondisi lalu lintas 

yang terdeteksi. 

Sistem dikembangkan dengan memanfaatkan metode computer vision 

untuk mengidentifikasi tiga jenis kendaraan, yaitu mobil, motor, dan truk dari video 

lalu lintas. Hasil deteksi kendaraan kemudian digunakan sebagai masukan pada 

sistem fuzzy untuk menghasilkan keputusan pengaturan waktu lampu lalu lintas 

secara adaptif. Hasil penelitian menunjukkan bahwa integrasi YOLOv11 dan Fuzzy 

Mamdani mampu melakukan deteksi kendaraan dan memberikan rekomendasi 

durasi lampu lalu lintas yang sesuai dengan tingkat kepadatan kendaraan. Sistem 

yang dikembangkan diharapkan dapat menjadi solusi alternatif dalam mendukung 

pengembangan manajemen lalu lintas yang lebih cerdas dan efisien. 

 

Kata kunci: Manajemen Trafik, YOLOv11, Fuzzy Mamdani, Computer Vision, 

Lampu Lalu Lintas Adaptif. 
 

 

 

 

 

 

 

ix

mailto:Xxxx@xxx.com


TRAFFIC MANAGEMENT AT THE BUKIT KEMINTING – 

UNIVERSITAS PALANGKA RAYA INTERSECTION USING YOLO 

Nicholas Samuel Tubil (213030503165) 

Department of Informatics Engineering, Faculty of Engineering, Universitas 

Palangka Raya 

Tanjung Nyaho Campus, Jl. Yos Sudarso, Palangka Raya 73111, Indonesia 

Email: genbg50@gmail.com 

 

 

ABSTRACT 

 

Traffic congestion at road intersections is a common problem caused by 

traffic light systems that are unable to dynamically adapt to varying traffic 

densities. This study aims to develop a traffic management system at the Bukit 

Keminting intersection of Universitas Palangka Raya using the YOLOv11 

algorithm for vehicle detection and counting and the Fuzzy Mamdani algorithm for 

determining traffic light durations based on detected traffic conditions. The system 

employs computer vision techniques to identify three types of vehicles, namely cars, 

motorcycles, and trucks, from traffic video data. 

The vehicle detection results are then used as input for the fuzzy system to 

generate adaptive traffic light timing decisions. The results indicate that the 

integration of YOLOv11 and Fuzzy Mamdani is capable of performing  vehicle 

detection and providing appropriate traffic light duration recommendations 

according to traffic density levels. The developed system is expected to serve as an 

alternative solution for supporting smarter and more efficient traffic management 

systems. 

 

Keywords: Traffic Management, YOLOv11, Fuzzy Mamdani, Computer Vision, 

Adaptive Traffic Lights. 
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