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ABSTRAK 

 

Indra. 2025. Analisis Pengaruh Kecepatan Terhadap Jarak Dan Waktu Pengereman 

Mobil Listrik Isen Mulang 01 R1. Laporan akhir. Program Studi 

Pendidikan Teknik Mesin, Jurusan Pendidikan Teknologi dan 

Kejuruan, Fakultas Keguruan dan Ilmu Pendidikan, Universitas 

Palangka Raya. Pembimbing I: Dr. Harie Satiyadi Jaya, S.T., 

M.T, Pembimbing II: Muhammad Hudan Rahmat, M.Pd   

Kata kunci: mobil listrik, sistem pengereman, kecepatan, jarak pengereman, waktu 

pengereman, gaya pengereman. 

Sistem pengereman merupakan salah satu aspek keselamatan yang sangat penting 

pada kendaraan listrik karena berfungsi mengurangi kecepatan hingga 

menghentikan kendaraan secara aman dan stabil. Kinerja sistem pengereman 

dipengaruhi oleh beberapa faktor, seperti kecepatan awal kendaraan, massa 

kendaraan, distribusi beban, serta kondisi lintasan. Penelitian ini bertujuan untuk 

menganalisis pengaruh kecepatan terhadap jarak dan waktu pengereman serta 

menghitung perlambatan, distribusi beban, dan gaya pengereman pada Mobil 

Listrik Isen Mulang 01 Tahun 2025 R1. 

Penelitian ini menggunakan metode penelitian kuantitatif dengan pendekatan 

eksperimen. Pengujian dilakukan secara langsung pada Mobil Listrik Isen Mulang 

01 Tahun 2025 R1 dengan massa total kendaraan dan pengemudi sebesar 168 kg, 

kecepatan awal 50 km/jam, serta kemiringan lintasan 20% (11,3°). Data penelitian 

diperoleh melalui pengujian pengereman di lintasan terbuka, kemudian dianalisis 

menggunakan persamaan Gerak Lurus Berubah Beraturan (GLBB) untuk 

menentukan perlambatan dan waktu pengereman, distribusi beban berdasarkan 

posisi titik pusat massa kendaraan, serta Hukum II Newton untuk menghitung gaya 

pengereman. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa pada kondisi pengujian tersebut kendaraan 

mampu berhenti dari kecepatan 50 km/jam dengan jarak pengereman sebesar 20 m 

dan waktu pengereman sebesar 2,88 detik. Hasil analisis juga menunjukkan 

perlambatan sebesar 4,82 m/s², distribusi beban sebesar 46,7% pada roda depan dan 
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53,3% pada roda belakang, serta gaya pengereman total sebesar 809,8 N yang 

terdistribusi menjadi 378,2 N pada roda depan dan 431,6 N pada roda belakang. 

Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem pengereman Mobil Listrik Isen 

Mulang 01 Tahun 2025 R1 mampu menghentikan kendaraan secara efektif pada 

kondisi pengujian yang dilakukan. Data yang diperoleh dapat digunakan sebagai 

dasar evaluasi dan pengembangan sistem pengereman untuk meningkatkan 

keselamatan, kestabilan, dan performa kendaraan listrik pada pengujian maupun 

kompetisi Kontes Mobil Hemat Energi (KMHE). 
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ABSTRACT 

 

Indra. 2025. Analysis of the Effect of Speed on Distance and Braking Time of the 

Isen Mulang 01 R1 Electric Car. Final report. Mechanical Engineering 

Education Study Program, Department of Technology and Vocational 

Education, Faculty of Teacher Training and Education, Palangka 

Raya University. Supervisor I: Dr. Harie Satiyadi Jaya, S.T., M.T, 

Supervisor II: Muhammad Hudan Rahmat, M.Pd 

 

 

Keywords: electric vehicle, braking system, speed, braking distance, braking 

time, braking force. 

The braking system is a critical safety aspect of electric vehicles, as it functions to 

reduce speed and bring the vehicle to a safe, stable stop. Braking performance is 

influenced by factors such as initial vehicle speed, vehicle mass, load distribution, 

and track conditions. This study aims to analyze the effect of speed on braking 

distance and time, and to calculate deceleration, load distribution, and braking force 

for the Isen Mulang 01 (2025 R1) electric vehicle. 

This study employs a quantitative research method with an experimental approach. 

Testing was conducted directly on the Isen Mulang 01 (2025 R1) electric vehicle 

with a combined vehicle and driver mass of 168 kg, an initial speed of 50 km/h, and 

a track gradient of 20% (11.3°). Data were obtained through braking tests on an 

open track and subsequently analyzed using equations for Uniformly Accelerated 

Rectilinear Motion (GLBB) to determine deceleration and braking time, load 

distribution based on the vehicle's center of mass, and Newton's Second Law to 

calculate braking force. 

The results indicate that under the tested conditions, the vehicle was able to come 

to a stop from 50 km/h with a braking distance of 20 m and a braking time of 2.88 

seconds. Analysis also revealed a deceleration of 4.82 m/s², a load distribution of 

46.7% on the front wheels and 53.3% on the rear wheels, and a total braking force 

of 809.8 N—distributed as 378.2 N on the front wheels and 431.6 N on the rear 

wheels. The findings demonstrate that the braking system of the Isen Mulang 01 
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(2025 R1) is capable of effectively stopping the vehicle under the tested conditions. 

The obtained data can serve as a basis for evaluating and developing the braking 

system to enhance the safety, stability, and performance of the electric vehicle for 

future testing and the Energy-Efficient Car Contest (KMHE). 
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